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Key Features

Brushless Coreless Motor
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* ve are for reference only. Changes may occur without prior notice. F equirements, please contac

Precision Gearbox 
Micro Motor

Encoder

�Thermal Data

Motor Data（Rated）

Motor Constant（Rated）

Dimensional Drawing

Thermal resistance housing-ambient（K/W）

Thermal resistance winding-housing（K/W）

Thermal time constant winding（s）

Thermal time constant motor（s）

Ambient temperature（℃）

Max. winding temperature（℃）

Rated voltage（V)

No-Load Speed（rpm)

No-Load Current（A)

Rated speed (rpm)

Rated torque (mNm)

Rated current (A)

Stall torque (mNm)

Stall current (A)

Max

Phase-to-Phase Resistance（Ω）

Phase-to-Phase inductance（mH）

Torque constant（mNm/A）

Speed constant（rpm/V）

Speed/torque gradient（rpm/mNm）

Mechanical time constant（ms）

R

ed per customer requirements.

ed per customer requirements.

Mechanical Data（Ball Bearing） 

Terminal Type

T

Max. allowable speed（rpm）

Max. axial play（mm）

Radial play

Max. axial load dynamic(N)

Max. force for pres ts (static)（N）

Max. radial load (2 mm fro ange) (N)

Red 

Yellow 

Blue


